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OPIS TECHNOLOGII

Nazwa technologii

Nazwa technologii opracowanej na potrzeby kosmosu. Nazwa powinna byc¢ jasna i zrozumiata
dla 0sob, ktore nie sq ekspertami.

Clamping mechanism from LARIS gripper

Nazwa firmy

PIAP Space

www

https://piap.space/

Osoba do kontaktu

Anna Nikodym-Bilska
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Streszczenie

Opisz w zrozumiaty sposob, w kilku zdaniach, opracowangq technologie na potrzeby kosmosu.
Potencjalny odbiorca technologii powinien zrozumie¢ skqd pochodzi technologia, co oferuje, do
czego jest obecnie wykorzystywana i do czego mozna jg uzyc. Jakie sq jej gtowne zalety.

CHWYTAK LARIS

LARIS zostat zaprojektowany do chwytania satelity klienta podczas manewru przechwytywania
w celu umozliwienia konserwacji, naprawy, kontroli trajektorii lub deorbitacji satelitow. Po raz
pierwszy PIAP Space zaprezentowat chwytak LARIS (Launch Adapter Ring Interface System) w
styczniu 2023, podczas demonstracji catego systemu satelity serwisowego EROSS (projektu
finansowanego z programu Horyzont 2020). Obecnie trwajg prace and przygotowaniem
chwytaka do testdw naziemnych oraz misji lotnej. Misja na orbicie jest planowana w roku
2027. Chwytak LARIS zostat zaprojektowany do tapania satelitow klienta, zaréwno
niewspotpracujacego, za Launch Adapter Ring (LAR) jak i wspotpracujgcego, za Standard
Graspping Fixture (SGF). Chwytak charakteryzuje sie czterema niezaleznymi palcami
wyposazonymi w czujniki optyczne, potwierdzajgcymi obecnos$¢ LAR w tzw. grassping envelope
(przestrzeni chwytania). Sekwencja chwytania sktada sie z dwdch faz. Faza ,soft capture” kiedy:
to wszystkie place majg pierwszy kontakt z LAR lub SGF. Potgczenie to nie pozwala uciec
fapanemu interfejsowi z przestrzeni chwytania, ale nie jest one sztywnym potaczeniem. Druga
faza to ,hard capture” kiedy to nastepuje usztywnienie pofgczeniai chwytany interfejs jest

przyciggniety do chwytaka.

Szczegotowy opis

Opisz w zrozumialy i szczegétowy sposob technologie / produkt, uwzgledniajgc:

1. Dotychczasowe
zastosowanie

opracowanej technologii

Opracowywana technologia swoje zastosowanie bedzie miata na orbicie podczas misji
serwisowej niewspotpracujacego i wspotpracujgcego satelity.

2. Szczegoty technqlo'gicz,n{e CHWYTAK LARIS
(parametry, wiasciwosci,

itp.)

Masa: ~5 kg (w tym pasywny Standard Interface do mocowania na ramieniu robotycznym)
Wymiary maks: 444 x 168 x 189 mm
Kompatybilnos¢ z LAR:

e S3LVARing 937

e PAS_1666_S

e PAS_1666_MVS

e PAS_1194_VS

Standardowy interfejs: HOTDOCK (mozliwa integracja z innymi interfejsami).

3. Zalety, gfowne przewagi i
korzysci technologiczne,
ekonomiczne. WeZ pod

Chwytak LARIS cechuje sie:

e Kompaktowg budowa,
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uwage takie elementy jak
wydajnosé, tatwos¢
uzytkowania, potrzeba
konkretnego know-how
lub wiedzy spegialistycznej
w celu zastosowania
opracowanej technologii.

Niskg masg,

Duzg przestrzenig chwytania,

Mozliwoscig chwytania réznych typéw LAR i SGF,

Niezaleznym systemem sterowania i wbudowanym kontrolerem,

Czujnikami informujacymi o statusie chwytaka oraz potwierdzajgcymi obecnos¢
chwytanego interfejsu w zasiegu chwytania,

Mozliwoscig podtaczenia chwytaka za pomocga Standardowego Interface (typu
HOT-DOCK lub SIROM) do ramienia robotycznego.

4. Wskaz innowacje
zastosowang w
opracowanej technologii /
produkcie. Czym wyrdznia
sie na tle innych
dostepnych technologii
(jesli istniejq).

Opracowywane przez PIAP Space rozwigzania robotyczne sg pierwszymi w Polsce
rozwigzaniami na tak zaawansowanym poziomie technologicznym. LARIS charakteryzuje
sie:

kazdy wézek ma dwa niezalezne palce i dwie rownolegte prowadnice liniowe dla
tych palcéw, kazda z prowadnic liniowych kazdego wdzka nachylona jest do osi
prowadnic podstawy pod tym samym katem (a), kazdy palec ma swdj koniec
dalszy i blizszy wzgledem wejscia w przestrzen chwytania, dwa boki przestrzeni
chwytania wyznaczaja powierzchnie chwytne palcéw, usytuowane zasadniczo
prostopadle do dna powierzchni chwytania, powierzchnia chwytna kazdego palca
w sgsiedztwie blizszego korica palca ma wystep skierowany w strone przestrzeni
chwytania, elementem sprezystym kazdego palca jest rozciggana sprezyna
srubowa, rozpieta miedzy podstawg chwytaka a palcem w rejonie jego dalszego
konca, zas czujnikami obecnosci adaptera w przestrzeni chwytania sg czujniki
optyczne, korzystnie czujniki pracujgce z zakresie podczerwieni.

Kat nachylenia (a) prowadnic palca miesci sie w zakresie od 46 do 60 stopni,
korzystnie wynosi 55 stopni.

palec ma co najmniej dwa czujniki obecnosci adaptera w przestrzeni chwytania.

na podstawie chwytaka znajdg sie wytgczniki kranncowe aktywowane przez wozki
po osiggnieciu stanu najwiekszego ich rozsuniecia, zas kazdy wozek wyposazony
jest w wytaczniki kraricowe aktywowane przez palce chwytaka po osiggnieciu
stanu ich najwiekszego wysuniecia.

watek napedowy napedzany jest silnikiem elektrycznym, korzystnie silnikiem
pradu statego, za posrednictwem przektadni.

silnik elektryczny wyposazony jest w enkoder.

5. Potencjat zastosowania w
innych obszarach (poza
sektorem kosmicznym)

Rozwigzania robotyczne mozna zastosowaé¢ w innych sektorach gospodarki, np. w sektorze
energetyki jgdrowej lub wodorowej.
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Space Heritage Co motywowato rozwoj tej technologii na potrzeby sektora kosmicznego?

Wozrost zapotrzebowania na technologie umozliwiajagce serwisowanie satelitow na obicie.
Obecnie nie ma dostepnych technologii umozliwiajacych tego typu dziatania.

Zasady transferu Opisz w kilku zdaniach w jaki sposob zewnetrzna firma moze podjqgc z Wami wspdfprace. Na

jakich zasadach moze korzystac z oferowanej technologii, w jaki sposob jg wykorzystywac.

Do ustalenia.
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Zostatem poinformowany, ze Wspdtadministratorami moich danych osobowych sg: Krakowski Park Technologiczny sp. z 0.0., Absiskey Polska sp. z 0.0.
oraz Zwigzek Pracodawcow Sektora Kosmicznego, w zwigzku z realizacja projektu ESA Technology Broker & Business Ambasador.
Wspotadministratorzy bedga korzystac z pozyskanych danych osobowych w ramach realizacji dziatan informacyjnych, biznesowych, dotyczacych

udzielania pomocy i wsparcia w rozwoju przedsiebiorstwa — zgodnie z art. 6 ust. 1 lit. f RODO. Szczegétowe informacje dotyczace przetwarzania
danych osobowych znajduja sie: https://bit.ly/informationNote.
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